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REPTE 4. ROHU INNOVATIONS S.L.
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Nom de I'empresa: ROHU INNOVATIONS S.L.

Logotip:

INNOVATIONS

Breu presentacio:

En ROHU Innovations, transformamos entornos complejos en oportunidades combinando
robotica aérea, vision artificial e inteligencia aplicada para resolver desafios industriales,
agricolas y gubernamentales.

Situacio actual (context global):

El sector de los drones esta en crecimiento y evolucionando hacia modelos basados en datos
y servicios inteligentes, donde el valor principal reside en el analisis con IA, sensores
avanzados y soluciones “Drone-as-a-Service”. Las tendencias clave incluyen la
automatizacion, los drones autonomos y tecnologias como LIDAR y 5G, con aplicaciones
destacadas en agricultura e inspeccion industrial. En Europa, el desarrollo esta condicionado
por una regulacion exigente y la necesidad de integracién segura en el espacio aéreo,
mientras que los principales retos son la competencia global, la escalabilidad y la conversion
de tecnologia en modelos de negocio rentables.

Problema no resolt (context particular del sector o de I’empresa):

Actualmente, la gestion de misiones de drones (planificacion, ejecucion y analisis) no esta
centralizada y se realiza con herramientas fragmentadas. Al mismo tiempo, el desarrollo y
validacion de nuevos drones requiere pruebas fisicas costosas, lentas y con riesgo, sin
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disponer de entornos accesibles de simulacion que permitan anticipar comportamientos. Esta
falta de integracion entre operacion real y testing limita la eficiencia, la escalabilidad y la
innovacioén en el desarrollo de soluciones UAV.

Repte proposat:

Integrar un simulador de vuelo ya existente (X-Plane, RealFlight u otro compatible) con un
autopiloto de codigo abierto usando el ecosistema de ArduPilot, configurando la interfaz de
simulacion (SITL o Hardware-in-the-Loop) necesaria para volar un modelo de dron de ROHU
Innovations dentro del entorno simulado antes de realizar el vuelo fisico real. El reto no
consiste en desarrollar un motor de simulacion ni un modelo fisico desde cero, sino en
conectar, configurar y calibrar una plataforma de simulacion existente con ArduPilot, de forma
que el comportamiento simulado se aproxime al de un modelo real proporcionado por la
empresa, permitiendo detectar errores de configuracion, ajustar parametros de vuelo y validar
maniobras basicas antes de ir a campo.

Qué busquem:

Buscamos la configuracion funcional de la interfaz entre un simulador existente (X-Plane,
RealFlight u otro) y ArduPilot (via SITL o HIL) para un modelo UAV proporcionado por ROHU,
incluyendo el ajuste de parametros basicos de vuelo (masa, superficies de control, physics
model) y la demostracion de una mision simulada simple (despegue, tramo de vuelo,
aterrizaje) monitorizada desde Mission Planner. El entregable esperado es un MVP funcional,
replicable y documentado, que ROHU pueda usar como banco de pruebas de simulacién para
futuros desarrollos.

Fuera de alcance: no se espera el desarrollo de un simulador nuevo, ni el modelado de fisicas
desde cero, ni un motor de renderizado propio. ROHU aportara los parametros del modelo de
dron (masa, geometria, tipo de propulsién) como punto de partida.

Perfils recomanats: Aeronautica, Informatica, Sistemes de Telecomunicacio, Electronica, IA,
ADE, Comunicacio, matematiques.. Aeronautica.
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